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一、定义
在智能设备安装调试岗位上，具备从事智能制造相关技术，对智能装备、智能生产线进行简单设计、安装、调试、交付的能力。
二、适应对象
[bookmark: _GoBack]运用或准备运用本项能力求职、就业的人员。
三、能力标准和鉴定内容
（一）理论知识考核内容
	能力名称：智能装备安装调试                                  职业领域： 智能装备安装调试工

	考核领域
	考核主要内容
	相关知识
	考核比重

	一、安全用电知识
	1、 工业设备单相或三相供电识别区分能力
2.供电功率与用电功率的计算能力
3.非安全电压线缆的接入和绝缘方法
4.大功率主干线缆的识别和保护
5.220V用电设备电源接入规划、安装
6.敏感信号线缆规避干扰源走线设计
7.低压电不断电取电安全操作规范
8.新装接入设备牢固性实施方案设计
	1、安全用电相关知识
2、安全实施相关知识
3、实施技能相关知识
	30%

	二、机械系统
	1、能识读简单机械零件图及装配图
2、能识读气动系统原理图、设备安装平面图等工程图
	1、机械制图及装配基础知识
2、气动系统调试与维护基础知识
	15%

	三、电气系统
	1、 能识读电气控制原理图、电气安装接线图
2、 具备电工与电子技术的基础知识、能识读表示符号
3、 能规范安装电气系统
	1、 电气自动化基础知识
2、 电工与电子基础知识
3、 综合布线基础知识
4、 计算机网络基础知识

	15%

	四、控制系统
	1、能掌握简单PLC与触摸屏、工业电脑等人机交互界面系统
2、能掌握简单PLC与电磁阀、变频器、步进电机、伺服等执行机构控制系统
	1、PLC与触摸屏的连接与调试基本知识
2、PLC与变频器的模拟量控制基本知识
3、基于PLC、编码器和触摸屏的步进电机控制基本知识
4、伺服电机运动控制基本知识
	15%

	五、通信系统
	1、 能掌握工业现场总线与工业以太网相关知识
	1、 工业现场总线及工业以太网与PLC主机通讯基本知识
2、 通信网络基础知识
	15%

	六、工业机器人
	1、 能按照系统结构图、说明书安装调试工业机器人
2、 掌握常用安装调试工具软件

	1、 工业机器人安装调试基本知识
2、 工业机器人基本组成结构知识
	10%



（二）操作技能鉴定内容
	工作任务
	操作规范
	相关知识
	考核比重

	1、 安全用电操作
	1、 工业设备单相或三相供电识别区分能力
2、 供电功率与用电功率的计算能力
3、 非安全电压线缆的接入和绝缘方法
4、 大功率主干线缆的识别和保护
5、 220V用电设备电源接入规划、安装
6、 敏感信号线缆规避干扰源走线设计
7、 低压电不断电取电安全操作规范
	1、安全用电相关知识
2、安全实施相关知识
3、实施技能相关知识
	15%

	二、气动系统的安装与调试
	1、 气动系统气路的连接
2、 气动系统控制回路、方向选择、速度调节的安装调试
3、 气动机械手的安装
4、 气动电磁阀的位置调整
	1、基本的气动回路及气动原理图相关知识
2、正确使用气压元件及气压传动系统安装、调试和系统的故障诊断和排除等基本知识
	15%

	三、变频器的安装与调试
	1、变频器与交流电机主电路的连接
2、变频器面板的参数设置与操作
3、变频器控制交流电机启停、调速（面板、外部接线、通信）
	1、变频器硬件结构、工作原理以及工程中的具体应用相关知识
2、变频器安装、参数设置、调试、运行、维护相关知识
3、变频器厂家说明书
	15%

	四、机电设备的安装与调试
	1、 传动装置、皮带输送机的安装与调整
2、 搬运机械手设备安装与调试
3、 物件分拣设备的安装与调试
4、 送料设备的安装与调试
	1、机电设备的装配安装与调试的基本知识
2、机电设备生产性安装相关知识（典型机械结构、液压、气动及电气系统的装配安装与调试）
	15%

	五、PLC控制技术安装与调试
	1、多工作工位程序控制
2、工作单元联网程序控制
3、步进、伺服电机驱动控制
4、机械手搬运控制
	1、PLC的基本工作原理
2、PLC硬件结构、指令、梯形图编程的基本理论
3、PLC控制生产过程的理论方法
	20%

	六、工业机器人安装与调试
	1、 工业机器人示教单元使用
2、 工业机器人基本指令操作与位置点设置
3、 工业机器人工件的跟踪抓取
4、 工业机器人成品组装与入库
5、 工业机器人常用调试软件使用
	1、 工业机器人组成结构知识
2、 工业机器人的运动学及动力学
3、 工业机器人控制方式
4、 工业机器人厂家说明书

	20%



四、考核要求
（一）申报条件：达到法定劳动年龄，具有相应技能的劳动者均可申报。
（二）考评人员构成：
1.理论知识考试：每个教室配备不少于2名监考员，监考员与考生配比不超过1:30。
2.操作技能考核：每个实训室配备不少于1名考务人员及1个考评组，每个考评组不少于3名考评人员，考务人员和考生配比为1:30，考评组人员和考生配比为1:10。
（三）考核方式与考核时间:
考核方式：理论知识结合实际操作
考核办法：
· 理论知识考试和操作技能考核两个科目。两个科目总分100分，其中技术知识考试满分30分、操作技能考核70分，总成绩达到60分及以上者为合格，合格者核发专项职业能力证书。
· 理论知识考试采用闭卷笔试方式；操作技能考核采用现场实际操作方式，每位考评员应独立评分，取平均分为操作技能考核科目成绩。
考核时间：理论知识考试60分钟，实际操作技能考核150分钟。
（四）考核场地设备要求: 
· 理论知识考试场地在标准教室进行，配备水、电、窗帘、空调等设施，符合公共卫生要求，面积不小于 60 平方米。
· 操作技能考核场地应具备30个或以上的考核工位，并配备相应操作设备、器材和耗材，且安全防护措施齐备的实训室。
设备清单：
	序号
	名称
	型号规格
	数量

	1
	供电电源/工作电压
	AC220V 50Hz /DC24V 2A
	5

	2
	工作气压
	0.5MPa
	1

	3
	PLC模块
	S7-1200 CPU 1214C AC/DC/RLY
	5

	4
	直流减速电机
	10W/24V    5r/m
	2

	5
	检测传感器
	光电漫反射 检测距离50-300mm、磁感式
	23

	9
	旋转气缸
	0～180°
	1

	10
	双联气缸
	行程：100mm
	1

	11
	平行气夹
	缸径:16mm
	1

	12
	不回转气缸
	行程：100mm
	1

	13
	步进电机
	57型步进
	1

	14
	步进电机驱动器
	DM556 DC18-50V供电 ,10000脉冲/圈 
	1

	15
	双导杆气缸
	行程：40mm
	1

	16
	单杆气缸
	行程：50mm
	3

	17
	6自由度工业机器人
	IRB120-3/0.58
	1

	18
	气夹
	缸径：16mm
	2

	19
	步进电机驱动器
	64细分  DM556
	2

	20
	步进电机
	1.5A 角距：1.8度
	2

	21
	滚珠丝杆
	行程≥370mm
	2

	22
	触摸屏
	主要完成监视各分站的工作状态并协调各站运行
	1



